
Metodo di Gauss per sistemi lineari

Dati A ∈ Fn×n, b ∈ Fn, vogliamo trovare un sistema A′x = b′ equivalente a
Ax = b e con A′ triangolare superiore.

Processo iterativo:

(A | b) → (A(1) | b(1)) → · · · → (An−1 | bn−1),
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Nel calcolo effettivo, si scrive direttamente 0 in aik per evitare errori dovuti
a cancellazione numerica. Questa versione del metodo non prevede scambi di

righe, quindi è valido solo se a
(k−1)
kk ̸= 0.

Costo

Ad ogni passo si aggiorna una matrice (n− k)× (n− k)
Per ogni k = 1, . . . , n− 1, si calcola:

• m
(k)
i : una divisione per ogni i = k + 1, . . . , n – n− k operazioni;

• aij : una moltiplicazione e un’addizione per ogni i, j = k+ 1, . . . n – 2(n−
k)2;

• bi: una moltiplicazione e un’addizione per ogni i = k+1, . . . n – 2(n− k).
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