Programmazione lineare intera

Forma canonica:
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con A, b, c a componenti intere.
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¢ il rilassamento continuo di P.

e in generale, la forma decisionale di (P) ¢ NP-hard;
e v(RC) > v(P);

e se la soluzione ottima di RC ¢ ammissibile per P, allora & ottima anche
per P.



